Arranque de motores
asincronos




Justificacion

Intensidad

El Reglamento Electrotécnico de Baja
Tension fija la corriente de arranque en
motores asincronos en funcion de su
potencia:

-De 0,75 kW a 1,56 kW: I, = 4,51,

-De 1,6 kW abkW: 1. < 31
-De5kWa 15 kW: Iz = 21,

- Mas de 15 kW: [a = 1,51»
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e El motor asincrono, en arranque directo, puede llegar a consumir una corriente
hasta 6 veces superior a su intensidad nominal. Esto provoca un calentamiento
excesivo en los cables de alimentacion y una caida de tension para el resto de los
consumidores.

Por otra parte, el par de arranque es muy elevado -1,5 veces el nominal- y esto,
en ocasiones, puede ser un inconveniente para la maquina acoplada.
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Metodos de arranque

Arranque directo de lared { S0lo valido en motores peguefios

anillos rozantes

Arranque mediante insercion de { Solo valido para motores de rotor bobinado y

resistencias en el rotor

Procedimiento poco empleado. Como remedio

Arranque con resistencias en el estator { :
de urgencia

A tensién
reducida

Arranque estrella - triangulo { El método mas barato y utilizado

Reduce la
intensidad de { Reduccion de |a tension durante el amangue
punta de Arranque con autotransformador | mediante autotransformador

arranque pero
también reduce
el par.

Arranque con arrancadores estaticos { Mediarte un equipo electranica
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Arranque directo

Circuito de Potencia

Seccionador

Contactor

Arranque de motores asincronos.

Marcha E\
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Circuito de Mando




Arrangue del motor con rotor
bobinado

Arranque con contactores (mads inversion de giro):

km21 km11

[kt | [wm2 | [ar || wma | rowe
|

Conexign KM1 = Amrangue: (Ry +Ry)

Conexion Km3 = Solo (Ry)
Conexién Kii4 = Ninguna R externa
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Curvas arranque rotor bobinado

Su uso se limita a cargas de arranque Corriente g
especialmente pesado. En la actualidad -
estan siendo desplazadas por el desarrollo
de los arrancadores estaticos.

Funcionamiento
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Curva de corriente/velocidad del arranque rotorico por resistencias
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Arrangue por resistencias estatoricas

KM2

Circuito de Potencia Circuito de Mando
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Arrangue estrella-triangulo
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Curvas arranque estrella-triangulo

Iintensidad

\D

irecto

\ 5
\ : Directo _/ Acoplamiento A ]

oplamiento A

coplamiento Y

Acoplamiento Y
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Arranque por autotransformador

Este arranque necesita una serie de
equipos de maniobra muy costosos, por
lo que su utilizacion solo esta justificada
en motores de mucha potencia en donde
no llegan los arrancadores estaticos o los
variadores de frecuencia, cada dia mas
desarrollados.
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Arrancadores estaticos o progresivos

Corj arran

N/Ns
0 025 050 0,75 1

Intensidad en funcion
de la velocidad

M/Mn

0]

Q1 = Seccionador M\
KM1 = Contactor o V"
F1 = Relé térmico T

N/Ns

A1 = Arrancador ke
M1 = Motor

0 025 0,50 0,75 1

Par en funcién
de la velocidad
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Caracteristicas de los arrancadores
0roqresivos

Dispositivos electronicos que permiten arrancar motores
asincronos, de forma controlada, reduciendo el par y la corriente
de arranque.

Funciones que puede realizar:
Limitar el par de arranque para evitar problemas mecanicos.

Reducir la corriente de arranque y, en consecuencia, disminuir
las caidas de tension en la linea y los efectos térmicos por efecto
de Joule.

Arrancar progresivamente maquinas de fuerte inercia.
Decelerar progresivamente permitiendo paradas suaves.
Realizar frenados por inyeccion de corriente continua.

Existen arrancadores progresivos también para motores
monofasicos y motores de corriente continua.
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Constitucion del arrancador progresivo

e Circuito de potencia:

Es un convertidor de c.a. en c.a. variable compuesto
por tiristores que permite suministrar una tension
variable al motor dependiendo del angulo de disparo
de los mismos.

Circuito de control:

Constituido por un sistema con microprocesador que
recibe de, manera continua, los parametros de
funcionamiento del motor y del arrancador: par,
velocidad, tension, temperatura, etc, y actua, en
consecuencia, sobre el circuito de potencia
gobernando e funcionamiento de cada tiristor.
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Modos de arranque de un arrancador
Orogresivo

Por rampa de tension:

La tension de salida crece progresivamente desde
una tension umbral fija (40%-Un) hasta su valor
nominal.

Permite ajustar, mediante potenciometros, el tiempo
en rampa de arranque, el tiempo de rampa de parada
y el % de tension inicial de arranque.

Son de aplicacion general.
Por limitacion de corriente:

Permite regular, mediante potenciometro, la corriente
de arranque entre 2 y 5 veces su valor nominal.

Permite, también, paradas en rampa.
Se utiliza en maquinas de elevada inercia.
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Ajustes del arrancador progresivo SIRIUS 3RW30

Tension final del - : :
arranque aplicada al Tiempo de funcionamiento del

motor, Un= 380V o motor en condiciones nominales.
220 V. Tiristores en bypass.

3RW3D

aplicada al motor.
Coincide con Us.

/ Tension final de parada

Parada efectiva. El
: . . . 3RW30 no tiene
ON | contacto de
confirmacion de
parada.

BYPASSED 28/24

Orden de marcha

Orden de paro
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